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1. Czesé ogdlna
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej  specyfikacji  technicznej  (SST)
sg wymagania szczegotowe dotyczace realizacji robot pograzeniowych:

» WYKONANIE DOKUMENTACJI TECHNICZNEJ ZASTAWEK
1 ZASYPAN W OBSZARZE NATURA 2000 STUDZIENICKIE
TORFOWISKA PLH220028”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce
tylko w przypadkach matych prostych robot i konstrukcji drugorzednych o niewielkim
znaczeniu, dla ktérych istnieje pewnos$¢, ze podstawowe wymagania bedg spelnione
przy zastosowaniu metod wykonania na podstawie do$wiadczenia i przy przestrzeganiu
zasad sztuki budowlanej.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wszystkie czynnoS$ci
umozliwiajace wykonanie zastawek drewnianych.

1.4. Ogoé6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$§¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢
z Dokumentacja Projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogélne wymagania
dotyczace robdt podano w OST-00.

1.5. Definicja pojec

e Brus (grodzica) - jednostkowy element §cianki drewnianej;

o Scianka szczelna - konstrukcja sktadajaca sie z podluznych elementow
(brus6w) zagtebionych w grunt, $cisle do siebie przylegajacych;

e Wibromtot - urzadzenie zapewniajace poprzez energi¢ uderzenia zagigbienie
brusa w podloze gruntowe do okreslonej gtgbokosci.

2. Materialy

2.1. Ogoélne wymagania stosowania materialéw

Ogoblne wymagania dotyczace materiatldw ich pozyskiwania i sktadowania podano
w OST ,,Wymagania ogdlne” .

2.2. Materialy uzyte do realizacji robot

Obrobka brusow $cian szczelnych drewnianych i pali kierujacych:

Przekroje poprzeczne bruséw drewnianych na $cianki szczelne, wpust i wypust
trojkatny przy szerokosci brusa do 25 cm. Dolne konce brusa zaostrza si¢ na szerokosci
brusa. Brusy powinny byé¢ z drewna lisciastego twardego a najlepiej z dgbu
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wymiarowego III kl. Gtowica pala powinna by¢ obcigta prostopadle do jego osi. Koniec
pala powinien by¢ zaostrzony, umozliwiajacy jego wbicie w dno. Pale kierujace
powinny by¢ z drewna li§ciastego twardego a najlepiej z dgbu wymiarowego III k.

3. Sprzet

Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST-00. Whbijanie S$cianek
szczelnych winno sie odbywaé przy uzyciu sprzetu mechanicznego powodujacego jak
najmniejsza drgania zaakceptowanego przez Inzyniera nadzoru. Ze wzglgdu na to,
ze teren lezy w obszarze chronionym oraz jest trudnodostgpny dla typowego sprzetu
cigzkiego stuzacego do wbijania grodzic, proponuje si¢ ich pograzanie za pomoca
kafara pneumatycznego bgdz recznego o odpowiednich parametrach pozwalajacych
na zaglebienie grodzicy. Roboty pomocnicze oraz zwigzane z wykonaniem rozparé
moga by¢ wykonane rgcznie.

4. Transport

4.1. Ogdélne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w OST-00.

4.2. Transport sprzetu i materialow

Materiaty takie jak pale kierujace oraz §cianki szczelne powinny by¢ dostarczone
na miejsce wbudowania z tartaku.

5. Wykonanie robot

5.1. Wymagania ogolne dotyczace wykonania robot

Ogoélne zasady wykonania robdét podano w OST. Wykonawca przedstawi
Inzynierowi nadzoru projekt technologii i organizacji montazu §cianki szczelne;j.

5.2. Tolerancja wykonania $cianki

Dopuszczalne odchytki w wykonaniu wynosza w wymiarach w planie £ 5 cm.

5.3. Whijanie $cianki szczelnej

W pierwszej kolejnosci zabijane sg pale kierujace o przekroju 20x15 cm. Diugosé
pali kierujagcych musi by¢ wicksza min. 0,50 m od wysoko$ci bruséw stanowigcych
scianke szczelna.

Pale nalezy wbija¢ na obu koncach projektowanych zastawek oraz na koncowych
odcinkach przelewu (razem 4 szt. na jedna S$cianke¢ szczelng). Pale kierujace przed
wbiciem powinny mie¢ wykonane wpusty o szerokosci i ksztalcie dostosowanym
do brusow scianki szczelne;.

W pierwszym etapie nalezy wbi¢ pale do polowy ich wysokosci. Nastepnie pale
taczy si¢ para kleszczy o wymiarach przekroju 15x5 cm. Przestrzen pomigdzy para
kleszczy powinna by¢ rowna grubos$ci bruséw.

Kolejnym etapem jest wstawienie gotowych bruséw pomigdzy kleszcze.
W potowie rozstawy pali kierujacych nalezy umiejscowi¢ brus klinowy o przekroju
dostosowanym z obu stron do wpustéw wbijanych bruséw. Brus klinowy powinien by¢
wykonany na miejscu zabicia $cianki. Po wstawieniu bruséw klinowych nastepuje
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zabicie S$cianki szczelnej na odcinku pomig¢dzy palami kierujacymi do polowy
wymaganego poziomu. Nastepnie nalezy wbi¢ jednoczesnie z dwoch stron pale
kierujace wraz z para kleszczy do projektowanej gtebokosci. Ostatnim etapem jest
whicie bruséw do projektowanej glebokos$ci. Na koniec nalezy utwierdzi¢ kleszcze w
brusach zastawki za pomoca gwozdzi/érub mocujgcych. oraz zabezpieczyé¢ S$cianki
zastrzalami drewnianymi 10x10 cm opartymi o pale ®10 i dlugosci 1,5 m. Zastrzaty
nalezy umiejscowi¢ z kazdej strony $cianki wyznaczajacej cz¢$¢ przelewowsq.

6. Kontrola jakoSci robot

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakoSci robot
Ogoblne zasady kontroli jakos$ci robdt podano w OST-00 ,,Cze$¢ ogbdlna”.

6.2. Kontrola prawidlowos$ci wykonania $cianki szczelnej

Przed przystagpieniem do wykonania wbijania bruséw nalezy sprawdzi¢:
e poprawno$¢ wytyczenia $cianki szczelnej;
e 7zgodnos¢ rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowej;
e sprawdzi¢ materiaty wg pkt.2.

Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robo6t oraz po ich zakonczeniu winny
podlegaé nastepujace zagadnienia:
e zgodno$¢ wykonania robot z dokumentacja projektows;
roboty pomiarowe;
przygotowanie terenu;
glebokos¢ whbicia $cianki;
sprawdzenie ewentualnych uszkodzen $cianki.

7. Obmiar robot

7.1. Wymagania ogélne dotyczace prowadzenia obmiaru robét

Ogodlne zasady dokonywania obmiaréw robdt podano w OST-00.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot jest: m*® drewna potrzebnego na wykonanie scianki
wpedzonej na glebokos¢ okreslona w dokumentacji projektowej z uwzglednieniem
zmian zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru.

8. Odbior robot

Ogoélne zasady odbioru robdt podano w OST pkt 8. Na podstawie wynikéw badan
w pkt. 6 nalezy sporzadzi¢ protokot odbioru robdt: odbior robot zanikajacych
i ulegajacych zakryciu wg ,,Wymagan ogélnych”. Jezeli wszystkie badania przewidziane
w pkt.6 daty wynik pozytywny, to nalezy uznaé¢ za zgodne z wymaganiami normy oraz
niniejszym ST. W przypadku gdy cho¢ jedno badanie dato wynik ujemny, wykonane
roboty nalezy uzna¢ za niezgodne z wymaganiami normy oraz Kontraktu. W takie;j
sytuacji Wykonawca obowiazany jest doprowadzi¢ roboty do zgodnos$ci z normg i
przedstawi¢ je do ponownego odbioru, o ile Inspektor nadzoru nie uzna, ze niezgodnosé
ta nie rzutuje na prawidtowos$¢ prowadzenia dalszych robdt lub na warunki ptatnosci.
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9.2.

Podstawa platnosci

Ogolne zasady platnosci robot

Ogolne zasady ptatnosci robot podano w OST-00.

Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 mb $cianki szczelnej obejmuje:

10.

prace pomiarowe i przygotowawcze,

zakup i dostarczenie niezb¢ednych materialow, sprzetu oraz zapewnienie innych
niezbednych czynnikéw produkeji,

ustawienie i pograzenie $cianki na gtebokos$¢ zgodng z dokumentacja
projektowa,

wyrownanie $cianki w czasie pograzania,

zaktadanie i wyjmowanie kleszczy roboczych,

przesuwanie dzwigu wspoétpracujacego z wibromtotem,

wykonanie i montaz oraz demontaz i wywiezienie poza teren budowy wszelkich
konstrukcji pomocniczych i dodatkowych (kleszcze i rozpory) niezbednych dla
prawidtowego wykonania prac,

usuni¢cie ewentualnych usterek §cianki szczelnej lub elementéw dodatkowych,
wykonanie niezbednych pomiaréw i badan wymaganych SST lub zleconych
przez Inspektora Nadzoru,

obcigcie Scianki zaro6wno pod jak i nad woda,

odwoz obcigtych brusow (pozostatosci Scianki szczelnej sg wlasnoscia
Wykonawcy),

gromadzenie wynikow przeprowadzonych pomiaréw i badan sprawdzajacych
jakos$¢ wykonanych prac,

0czyszcCzenie terenu robot,

opracowanie dokumentacji powykonawczej robot kafarowych.

Przepisy zwiazane

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia symbole, podziat i opis.

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie
wykonywania i badania przy odbiorze.

PN-92/D-95017 Surowiec drzewny. Drewno wielowymiarowe iglaste.
Wymagania i badania.

PN-75/D-96000 Tarcica iglasta og6lnego przeznaczenia;

PN-B-12080:1996  Urzadzenia  wodno-melioracyjne. Elementy $cianek
szczelnych

PN-EN 12063:2001 Wykonawstwo specjalnych robét geotechnicznych. Scianki
szczelne.
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